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Dane produktu:

Opis stanowiska

Stacja paletyzujaca z dwoma europaletami lub paletami przemystowymi.
W trakcie uktadania jednej z palet druga zapetniona moze opuscic
stanowisko. Tasmocigg umiejscowiony centralnie.

Aplikacje

Paletyzacja produktéw, opakowan zbiorczych na linii produkcyjnej tj.:
kartony, ksigzki, worki, butelki i inne. Depaletyzacja produktow na linie
produkcyjna. |

Narzedzia

Dostepne chwytaki do réznych ® Prosta obstuga i szybkie uruchomienie
typow produktéw, opakowan: . )
® |ntuicyjny dotykowy panel operatorski
1. Gribot ® Szybki zwrot z inwestyciji
o Bezawaryjnosc
” Mate gabaryty
® . .. :
Niskie koszty utrzymania
Mozliwosc¢ definiowania schematu
paletyzaciji
Robot Yaskawa GP25 Yaskawa GP50
= = Wymiary*1! 3500 x 3000 x 2500mm 4000 x 3000 x 2500mm
3. Gribot Dual Udzwig*2 Do 20kg Do 45kg
¢ Wydajnos¢ Do 10 cykli/min Do 10 cykli/min
Bufor*3 W zaleznosci od aplikacji
Maksymalna
wysokosé 1800mm 2000mm
4. Chwytak paletyzacji
Indywidualny Obstugiwane Europalety (1200 x 800mm)
palety Palety przemystowe (1200 x 1000mm)

Programowanie wzoréw paletyzacji za pomocg

Programowanie . . . .
zewnetrznego sterownika z przyjaznym interfejsem

*1 do odlegtosci nalezy doliczy¢ minimum 700mm tunelu zeby spetni¢ wymogi bezpieczenstwa.

*2 w zaleznosci od uzytego chwytaka.

*3 Podczas wymiany palety robot musi by¢ zatrzymany. Bufor uzalezniony jest od dtugosci kartonu, wydajnosci linii oraz
czasu wymiany palety. Czas wymiany palety bedzie zalezny od rodzaju produktu i wysokosci paletyzacji. Dla aplikacji ciagtej
nalezy zachowac taki bufor aby wymiana palety byta mozliwa bez zatrzymywania linii produkcyjnej przed paletyzacja.
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